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Bitirme Tezi Hazirlama Kilavuzu

Bu kilavuz Bitirme Projeleri igin teslim edilmesi gereken Tez hazirlanirken format ve igerik
acisindan dikkat edilmesi gereken kurallar1 anlatmaktadir. Kilavuzun son bdoliimiinde 6rnek
sayfa dizilim ve diizenleri verilmistir.
1. Baski Diizeni
1.1. Kagit Standartlari
Hazirlanacak tezlerin yazim ve basiminda “A4” (210x297 mm) standardi kagit kullanilir.
Ciltlenip kesim yapildiktan sonra tezlerin son boyutlari 205x290 mm olacaktir. Tercihen 80-90
gramajli 1. Hamur beyaz kagit kullanilmaktadir.
1.2. Kagit Kullanim Alam
Metin, sekil ve tablolar, sol kenardan 4.0 cm, sag kenardan 2.5 cm, iist ve alt kenardan 3.0 cm
bosluk birakilarak yerlestirilmelidir. Kagidin arka yiizli kullanilmamalidir.
1.3. Yazim Ozelligi
Yazilarin bilgisayarda, 11 punto biiyiikliikte, Times New Roman yazi karakteri ile “Justify” (iki
yana yaslanmis) olarak, 1.5 satir aralig1 ile yazilmasi gerekmektedir. Sayfa sonundaki alt basligi
en az iki satir yazi izlemeli ya da alt bosluk yeni sayfada yer almalidir. Yazimda virgiil ve
noktadan sonra bir karakter bosluk birakilmalidir. Her paragrafin ilk satir1 0.5 cm (5 vurus)
iceriden baglamalidir. Paragraflar arasinda bir bos satir birakilmalidir.
2. Tezin Sunum Diizeni
Tez agagidaki alt boliimleri icermelidir:

1. Kapak
Tez Degerlendirme Formu (Thesis Evaluation Form)
Tesekkiir (Acknowledgement) (istege bagl)
Ozet (Tiirkge)
Ingilizce Ozet (Abstract)
I¢indekiler (Table of Contents)
Tablo Listesi (List of Tables)
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8. Sekil Listesi (List of Figures)
9. Metin Bolimii

Giris (Introduction),

Boliim 2 (Chapter 2)

Boliim 3 (Chapter 3)

10. Sonug (Conclusion)
11. Kaynaklar (References)
12. Ekler (Appendices) (istege bagl)
Bu boliimde her bir alt bolimiin 6zellikleri ve dikkat edilmesi gerek noktalar anlatilacaktir.
Sayfalarin ayrintili formatlar1 kilavuzun ekleri arasinda bulunmaktadir.
2.1. Kapak Sayfasi: Bu sayfa boliimiin adi, projenin adi, projeyi 6grencinin ve danismanin
adimi icermelidir.
2.2. Tez Degerlendirme Formu (Thesis Evaluation Form): Sinav tarihi ve Juri {iyelerinin
adlar1 ve iinvanlari dogru sekilde islenmelidir. Unvanlar i¢in boliimiin web sitesindeki
akademik personel listesi temel alinmalidir. Unvanlarin ingilizce karsihiklar1 asagidaki

tabloda verilmistir.

Prof. Dr. Prof. Dr.

Dog. Dr. Assoc. Prof. Dr.

Yard. Dog. Dr. Assist. Prof. Dr.

Ogretim Gérevlisi Dr. Dr.

2.3. Tesekkiir : Istege bagl olarak tez calismasi siirecinde dolayl da olsa katkis1 bulunan

kisilere tesekkiir edilir.

2.4. Icindekiler (Table of Contents): Icindekiler listesi, galisma icinde yer alan ve
birbirini takip eden kisimlarin bagliklarini igerir.

2.5. Ozet (Abstract): Bu boliimiin amaci, ¢alismanin nemli olan ve esasmi teskil eden
kisimlarin1 vermektir. Boylece okuyucuya calismanin igerigi ve varilan sonuglar hakkinda
kisa bir bilgi verilmis olur. Ozet igin alt1 yiiz kelime genellikle iist limit olarak kabul edilir.

2.6. Calisma: Bu kisim birden fazla alt boliimden olusur ve yapilan ¢alisma hakkindaki tiim

bilgileri icerir. Tezin i¢inde bulunmasi gereken alt boliimler soyledir.



Boliim Adi

Icerik

Giris (Introduction)

* Bu boliimde projede yapilan ¢alismanin ¢ikis noktasi, daha
once bu konuda yapilan c¢aligmalar tamitilmali, gerekli
referanslar yeri geldikce koseli parantez icinde referans
listesindeki numaralar ile gosterilmelidir.

* Girisin son boliimiinde projenin temel amaci, bdyle bir
sistemin getirdigi avantajlar ve projede yapilanlar kisaca
anlatilmalidir. Bu boliimde bir blok diyagram ya da benzer
sematik bir gosterim kullanmak okuyucularin genel goriis

kazanmasi a¢isindan yararl olabilir.

Ana Metin

* Bu boliimde tez i¢in gerekli olan altyapi bilgileri diizenli bir
sekilde verilmelidir. Kullanilan yontem agik bir sekilde ifade
edilmelidir.  Bu  bilgiler = kaynaklardan  dogrudan
kopyalanamaz. Dogrudan alintilar tirnak i¢inde “Alint1 metni”
ve kaynak acik sekilde belirtilerek gosterilmelidir. Gerekli
bilgiler 6zgiin sekilde ifade edilmelidir.

* Grup tezlerinde projenin diger kisimlari hakkinda
bilgiler kisa olarak verilip, grup arkadasinin tezi referans
verilmelidir. Ornegin donanim ve yazilim iceren 2 kisilik
bir tezde liyelerden biri yazilimi ayrintili olarak anlatirken
donanim i¢in sadece ¢alisma prensibi ve blok diyagramlari
verip diger arkadasinin tezini referans olarak verirken,
donanimi ayrintili olarak anlatan kisi yazilimin sadece ana
hatlar1 ve akis diyagramini verebilir.

* Tasarlanan sistemin maliyet ve ekonomik yararlilik
analizi yapilmalidir.

* Projenin enerji verimligi v.b. konularda varsa
hesaplamalar yapilarak yorumlar eklenmelidir.

* Proje c¢alismasinin  sonuglar1  grafikler, tablolar

kullanilarak yorumlanmalidir. Var ise teorik analizler ile




2.7.

pratik sonuglarin karsilastirmalar1 verilmelidir.
* Proje planindaki hedeflerden farkliliklar var ise bunlar
nedenleriyle yorumlanarak agike¢a ifade edilmelidir.
e Karsilagilan problemler ile basa ¢ikma yontemleri de bu

boliim i¢inde anlatilabilir.

Sonuc (Conclusions) e Burada tezde elde edilen sonucglar acik bir sekilde
vurgulanarak varsa projenin gelistirilmesi i¢in Oneriler dile

getirilebilir. Bu kisim ¢ok uzun tutulmamalidir.

Ekler (Appendices) e Eger gerekli ise kullanilan ozel bilgiler (kullanma

kilavuzu, kodlar, teorik ispatlar, biliyiik sematik

diyagramlar vs.) ekler boliimiinde verilebilir.

Kaynaklar (References): Tiim bilimsel tez veya makalelerde, daha dnceden yapilmis
caligmalardan elde edilen bilgiler kullanilmaktadir. Bu bilgilerin alindig1 kaynaklarin ve
Ozgiin calismaya katkisinin 6zenle belirtilmesi gerekmektedir. Alinan climleye ozellikle
vurgu yapilmak istenildigi zaman kaynak metinden aynen yapilabilir. Bu durumda, alinti
metin ¢ift tirnak icinde gosterilmelidir, aksi durumda ‘bilimsel asirmacilik’ yapilmis olur.
Ancak, genel olarak alinan bilgilerin tez yazarinin kendi ifadesi ile aktarilmasi tercih edilir.
Her durumda, yararlanilan kaynaklara, ilk kullanildigi yerde koseli parantez [ ] iginde
kullanim sirasia gore atif yapilacaktir. Kaynaklarin listelenme sekli sayfa diizenlenmesinde
ve drneklerde gosterilmistir.

Tezlerde ve genel olarak yazilan tiim raporlarda birinci tekil ve cogul sahistan
kacinilmali, edilgen kipler kullanilmalidir. (In this project, a system for ...... has been

implemented). Sahsi yorumlardan ve olaylarin anlatilmasindan kacinilmalidir.

3. Sayfa Diizenlemesi

3.1.

3.2

3.3.

Kapak Sayfasinin Diizenlenmesi: Kapak sayfasinin kullanim alani, Kagit Kullanim
Alan1 kisminda verilen kullanim alani ile aynidir. Yazi karakteri olarak Times New Roman
yazi karakteri kullanilmalidir.

Boliim ve Metin Sayfasinin Belirlenmesi: Tezlerde basliklar “ondalik sistem” ile
numaralandirilmalidir.

Sayfa Numaralandirilmasi: Sayfa numaralari sayfanin sag alt kdsesine verilmelidir.




3.4. Tablo ve Sekil Diizeni ve Numaralandirilmasi: Tablo numara ve agiklayici bilgileri
tablonun sol iist kisminda, sekil numara ve agiklayici bilgileri ise seklin altina ortalanarak
verilmelidir. Tablo ve sekiller kagit kullanim alani i¢ine uygun sekilde yerlestirilmelidir.

Tablo ve sekil gdsterimi igin agagida bir 6rnek verilmistir.

Boliim no

Tabl#2.1. Thermal conductance coeffiecients

Material Thermal conductance coeffiecients (W/mK)
Aluminum 237
Copper 401
Serial Parallel
External External device device
clocks interrupts Y
"""""""" I =i I R B R I
clocks
A l l l 4

Timers

interface interface

CPU

RAM ROM

Figure 4.1. Detailed block diagram of a microcomputer system

3.5. Kaynaklar

Tez metni i¢inde koseli parantez “[ ]” iginde verilerek yapilan atiflar “Kaynaklar”
boliimiinde yine koseli parantez i¢indeki numarayla birlikte belirtilir.

Kaynaklar yazilirken, eger kaynak kitap ise isminin alt1 ¢izilir. Kaynak bir makale ise
ismi tirnak isareti i¢inde yazilir. Cesitli tip kaynaklarin verilme sekli icin, kaynaklar

bolimiundeki 6rneklere bakilmalidir.



a) Kullanilan kaynak bir kitap ise, alt1 ¢izilerek gosterilecektir:
[1] FOX, R.W., McDONALD, A.T., Introduction to Fluid Mechanics, 5. baski, John Wiley
& Sons, New York, ABD, 1998.
b) Bir kitabin belirli sayfalarindan yararlanilmigsa, yararlanilan sayfalarin baglangi¢ ve
son sayfa numaralar1 belirtilir (pp):
[2] FOX, R.W., McDONALD, A.T., Introduction to Fluid Mechanics, pp. 50-61, 5. baski,
John Wiley & Sons, New York, ABD, 1998.
¢) Periyodik veya dergi isimleri makaleleri ¢ift tirnak i¢ine alinacaktir.
[3] GREIF, R., “Natural circulation loops” , Journal of Heat Transfer, 110, pp.1243-1258,
1988.
d) Kisisel goriismeler agsagidaki sekilde belirtilecektir:
[4] AKIN O., Personal conversation and notes, Akin Machines A.S., Izmir, 2004.
e) Ag ortamindan (Internet) ulasilan bilgilerde ag adresi ve ulasim tarihi belirtilmelidir:

Genel bir kural olarak, cok gerekmedikce, internet sayfalart referans olarak verilmemelidir. .

Bunun yerine ilgili kaynaga ulasiarak, asu referans gosterilmelidir.
[5] Erdemir A.S. Web page, http://www.erdemir.com.tr/tr/index.asp, 20/04/ 2005

f) Cihaz kullanim kilavuzu veya bilgisayar programi kullanici notlar::
[6] FLUENT 5.4. User Manual, Fluent Inc., 1998
4. Bitirme Tezi Sinavlari
Bitirme tezi smaviniz iki asamadan olusacaktir. Her iki asamaya iligskin tarihler sizlere
duyurulacaktir. Ilk asama tezinizin sekilsel ve igerik bakimmdan degerlendirildigi, jiiri dniinde
yapilan sozli sinavdir. Bu boliim igin, bitirme tezi ile ilgili en fazla 25 dk siirecek sozlii sunum
icin ortalama 15-20 yansi igeren bir sunum hazirlamalidir.
Sozli sunumu gegen 6grenciler i¢in, ilk asamay1 poster sunumunu izleyecektir.
Degerlendirmeler tez ve sunum degerlendirme formunda belirtilen kriterlere gore yapilacaktir.
5. Smav Oncesi Tez Teslim Detaylar
* Teslim tarihinden en az iki hafta 6nce danigmaniniza bir kopya vererek, tez iceriginde
diizeltilmesi gereken kisimlar i¢in geri bildirim alimiz ve diizeltmeleri yapiniz.
* Danigmanin olurunu almis bitirme tezinizin boliim sekreterligine teslim tarihi derslerin
bittigi, ddnemin son gliniidiir.

e Tezler boliim sekreterligine 3 kopya ve CILTSIZ olarak verilmelidir.



*  Sozli sinav sonrasi jiiri tarafindan istenen diizeltmeler yapildiktan sonra ciltli 4 Kopya ,
jiirilere imzalattirilarak boliim sekreterligine teslim edilmelidir.
6. Tez Ornegi

Bu boliimde 6rnek bir tez lizerinde sayfa formati verilmistir.
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1.1 General Overview
An industrial robot is officially defined by as an automatically controlled, reprogrammable,

multipurpose manipulator programmable in three or more axes [1].
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